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RESUMO

Esta monografia tem como finalidade apresentar o sistema assistente (automatico) de
estacionamento de veiculos em vagas paralelas. Para compreender o funcionamento dos
sistemas assistentes de estacionamento, foram estudadas solugdes implantadas por vérias
empresas automotivas. O objetivo deste trabalho € explicar a interface entre o sistema de
estacionamento com o motorista (usudrio), desde o principio de ativagdo do sistema,
detecc¢do da vaga (com o auxilio de sensores ultrassonicos) até a realizacdo das manobras
de estacionamento. Sendo assim, observou-se detalhadamente o conteddo do sistema, sua
interacdo com o veiculo, comunicacdo e transmissdo de dados, os seus principais
componentes, sua aplicagdo, e principalmente, a interface do sistema com o motorista,
podendo esta ser sonora ou visual. Verificou-se quais sdo os pré-requisitos necessarios para
a instalacdo e o correto funcionamento do sistema; bem como a possibilidade de sua
aplicacdo em veiculos populares, nio somente em veiculos fop de linha, conforme
disponivel no mercado atual. Analisou-se os potencias pontos de melhoria do sistema,
quanto a otimizacao e desempenho.
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